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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej szczegdtowej (ST) sa szczegbtowe wymaga-
nia dotyczace wykonania 1 odbioru roboét instalacji elektrycznych o$wietlenia, gniazd wtyko-
wych, sily technologicznej, gniazd wtykowych dla zasilania komputerow, instalacji sygnali-
zacji pozaru SAP, instalacji komputerowej logicznej oraz instalacji telefonicznej, a takze
wwngetrzne kablowe linie zasilajace dla zasilania rozdzielnic tablicowych Pracowni Tomogra-

fii Komputerowej Instytutu Hematologii 1 Transfuzjologii w Warszawie.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji 1 odbiorze robot elektrycznych dla Pracowni Tomografii

Komputerowej Instytutu Hematologii 1 Transfuzjologii w Warszawie.

1.3 Klasyfikacja robot wg CPV.
Uzupelnienie obowiazujacego od 15.09.2008 r.

www.uzp.gov.pl/aktualno$ci/akt — inf — rozp — ke — nr213 — 2008.

Kod CPV OPIS
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
©45310000-3 |  Roboty instalacyjne elektryczne
©45311000-0 |  Roboty w zakresie okablowania oraz inst. elektrycznych
© 45311100-1 | Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
© 45311100-1 | Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
453112002 | Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
©45312000-7 | Instalowanie systemOw alarmowychianten
©45312100-8 |  Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
©45312310-3 |« Ochrona odgromowa




45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
 45314310-7 | Ukladaniekabli
©45315000-8 | Instal urzadzen elektr. ogrzewania i innego sprzetu
©45315100-9 | Instalacyjne roboty elektrotechniczne
©45315300-1 | Instalacje zasilania elektrycznego
© 45315600-4 | Instalacje niskiego napiecia
©45316000-5 | Instal systemOw o$wietleniowych i sygnalizacyjnych
©45317000-2 | Inne instalacje elektryczne
©45314320-0 | Instalacje okablowania komputerowego
©45317300-5 | Inst. elektrycznych urzadzen rozdzielezych
713153002 |  Uslugi opomiarowania dla budownictwa
~71335000-5 |  Badania inzynieryjne =~

1.3.1 Zakres robodt objetych szczegdtowa specyfikacja techniczna ST.

Zgodnie z zalaczona powyzej klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamowien
— CPV przedmiotem niniejszej specyfikacji jest zakres 1 zasady prowadzenia robot
instalacji elektrycznych o$wietlenia, gniazd wtykowych, sily technologicznej, gniazd
zasilania komputeréw, instalacji alarmowej oraz sieci logicznej komputeréw z lokal-
nym punktem dystrybucyjnym.

Calo$¢ obejmuje rowniez rozdzielnice pigtrowa z pelnym wyposazeniem i doprowa-
dzonymi do niej kablowymi liniami zasilajacymi.

Instalacje zaprojektowano zgodnie z zamowieniem Inwestora oraz ustawa Prawo Bu-
dowlane (tekst jednolity) 1 rozporzadzeniem MGP z dnia 14 grudnia 1994 r. z p6z-
niejszymi zmianami w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadad
budynki 1 ich usytuowanie przy zastosowaniu wymaganych przepisOw ustawy o
ochronie przeciwpozarowej zapewniajace bezpieczenstwo uzytkowania 1 bezpieczen-

stwo przeciwpozarowe.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wszystkie roboty instalacyjne, zwiazane z realizacja instalacji elektrycznych nalezy wykonaé
w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz aktualnie obowiazujace Warunki wykonania i

odbioru robot budowlano-montazowych. Zwraca si¢ uwage ze projekt dotyczy czynnego In-




stytutu Hematologii 1 Transfuzjologii, tj. wysokiej rangi obiektu stuzby zdrowia, co wiaze si¢

z wymagang wysoka jakoscia 1 niezawodnoS$cia robot instalacyjnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w opra-
cowaniu ,,Wymagania ogolne” oraz dokumentacji projektowe;.

Nalezy zaznaczy¢, ze z uwagi na znaczenie obiektu 1 jego funkcje (szpital) stosowane mate-
rialty powinny by¢ wylacznie wysokiej jakosci z odpowiednimi atestami 1 certyfikatami, co
dotyczy szczegbdlnie przewoddéw ognioodpornych. Po wykonaniu instalacji jej wlasciwosci

nalezy potwierdzi¢ odpowiednimi pomiarami.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot i jako$¢ juz wykonanych instalacji.
Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Nadzor.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora w terminie przewi-
dzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Nadzorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprze¢tu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Nadzor o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Nadzoru, nie

moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania przepisow
BHP czy warunkéw umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone

do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materia-
tow, a takze na jakos$¢ na jako$¢ drog dojazdowych 1 placéw manewrowych 1 sktadowych w
sasiedztwie Instytutu.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslo-
nymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniami Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Nadzor, pod warunkiem przywrodcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowo-

dowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

- Roboty instalacyjne, zwiazane z ukladaniem przewodow: przygotowanie ciagdw korytek
instalacyjnych, uchwytow do przewodow kabelkowych, podtoza pod rury instalacyjne,
montaz rur, wciaganie przewodow do rur ochronnych.

- Montaz osprzgtu instalacyjnego: przygotowanie podtoza pod osprzet, mocowanie osprzetu
Z mocowaniem przewodow.

- Montaz aparatow i rozdzielni: przygotowanie stanowisk pod aparaty 1 tablice rozdzielcze,
montaz aparatoOw 1 rozdzielni, podtaczenie przewodow.

- Wykonanie zgodnie z projektem uktadow zasilaczy, podtaczenie ich do najblizszych pra-
widlowo zabezpieczonych obwodoéw elektrycznych 1 doprowadzenie napigcia stabilizo-

wanego do elementéw wykonawczych instalacji ESP.



Montaz opraw oswietleniowych : przygotowanie podloza pod oprawy, montaz opraw z
podlaczeniem w tym opraw o odpowiedniej szczelnosci I p.

Wykonanie instalacji uziemiajacej: ulozenie bednarki, zalozenie obchwytow uziemiaja-
cych na metalowe rury instalacji sanitarnych 1 kanatéw wykonanie miejscowych potaczen
wyrownawczych.

Montaz i podiaczenie ukladu zasilania gniazd komputerowych oraz sieci logicznej z lo-
kalnym punktem dystrybucyjnym.

Wykonanie zasilania obiektu poprzez realizacj¢ kablowych linii zasilajacych do tablic
pigtrowych z rozdzielni n.n. Szpitala.

Powyzszy zakres robot podano zgodnie z obowiazujacymi przepisami na wstgpie niniej-
szych opracowan oraz w odpowiednich kosztorysach stosujac klasyfikacje zgodnie z
Wsp6lnym Stownikiem Zaméwien CPV.

Wykonanie pomiardw: rezystancji izolacji instalacji elektrycznej, ciaglosci przewodow
ochronnych, w tym gltéwnych 1 dodatkowych (miejscowych) potaczen wyr6wnawczych,
pomiary impedancji p¢tli zwarcia, rezystancji uziemien, kontroli stanu izolacji oraz pradu
zadziatania urzadzen ochronnych réznicowopradowych oraz pomiary uzyskanych natgzen
oswietlenia oraz pomiary uzyskanych nat¢zen oswietlenia oraz pomiary parametréw in-
stalacji sygnalizacji pozaru SAP zostana zrealizowane po zakonczeniu robdt w ramach
prob odbiorczych. Wszystkie dziatania odbiorcze musza by¢ skwitowane odpowiednimi

protokotami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Inspektora

programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania

robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgod-

nie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami przekazanymi przez Nadzor.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ 0gbdlna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob przeprowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t oraz ich odgrodzeniem

od funkcjonujacej czynnej czgsci szpitala,



- bhp,

- wykaz zespoldow roboczych, ich uprawnienia kwalifikacje 1 przygotowanie prak-
tyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowos¢ wykonania poszczegdl-
nych elementow robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia wyko-
nywanych robot,

- wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiarow 1 kontroli 1 uprawnienia 0sob
wykonujacych pomiary,

- sposOb oraz forme zapisu pomiardw proponowanych sposobow i formy przeka-

zywania tych informacji Nadzorowi.

b) czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- sposoOb 1 procedur¢ pomiaréw 1 badan prowadzonych podczas montazu instalacji
aparatéw 1irozdzielni oraz wykonywania poszczegdlnych elementow robot,
- sposOb postgpowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajacymi wymaga-

niom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osia-
gna¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot 1 jakosci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowa-
dzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatow oraz robdt z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w do-
kumentacji projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwos$ci sa okre§lone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres

kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.



Wykonawca dostarczy Inspektorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane przyrzady, urza-
dzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury pomiaréw i badan.

Inspektor bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedocia-
gnigciach dotyczacych przyrzadow oraz urzadzen , sprzgtu, pracy personelu lub metod ba-
dawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Zze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inspektor natychmiast wstrzymuje uzycie do robdt badanych materiatlow 1 dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow 1 pomiarow
ponosi Wykonawca. Zwraca si¢ uwage, ze w zwiazku z realizowana technologia branza wio-
daca jest projektant technologii medycznej do ktorej obstugi musza by¢ dostosowane instala-

cje elektryczne.

6.3. Pobieranie probek

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materia-
tow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia uste-
rek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Podczas robdt wykonawca
powinien kontaktowac sig¢ z dzialem technicznym producenta skomplikowanych aparatow lub
systemow (np. GAZEX, FAMED, TELSAP, ENSTO itd.) celem konsultacji montazu i badan
odbiorowych.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku , gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stoso-
wac¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.



6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak naj-
szybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) begda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczo-

nego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do wykonywania kon-
troli, poprzez pomiary, badania materialow 1 zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Inspektor, po uprzedniej werytikacji systemu kontroli rob6t, prowadzonego przez Wykonaw-
cg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ pomiary lub badania niezaleznie od
Wykonawcy. Inspektor moze prowadzi¢ badanie rdwniez wykonanych czy zmontowanych
fragmentow instalacji 1 urzadzen.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor po-
lect Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub do-
datkowych pomiaréw 1 badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych przy ocenie zgodnosci
instalacji 1 materiatdw z dokumentacja projektowa 1 ST. W takim wypadku, catkowite koszty

powtornych lub dodatkowych pomiarow, badan poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wia-

sciwych przepisow i1 dokumentdéw technicznych;

™

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma — PN-IEC; lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyroboéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa one objgte certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 spetniaja wymogi ST.

3. Certyfikat zgodnosci z wymaganiami UE tzw. CE.



W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwaran-
cyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda wykonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapi-
sy beda czytelne, dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym nume-
rem zatacznika i opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- uzgodnione przez Inspektora ustalenia programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow
robot,

- terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
- przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w

robotach,

- uwagi i polecenia Nadzoru,



- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu 1 osoby podejmujacej decyzje,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czgSciowych 1 osta-
tecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
pomiardw 1 badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozo-

ne Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

W wypadku bardzo skomplikowanych robot instalacji elektrycznych rekomenduje sig zatoze-

nie, odrgbnego zeszytu dziennika budowy do wpisOw w tym zakresie.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazde-
go z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig¢ w sposob ciagty w jed-

nostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatdéw, orzeczenia o jako$ci materiatlow
1 kontrolne wyniki pomiaro6w 1 badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakoSci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny

by¢ one udostgpnione na kazde zyczenie Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) — (3), nastgpujace
dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu budowy,



b) protokoty pomiar6w 1 odbioru robot,
c) protokoly z narad i ustalen,

d) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy, w miejscu odpowiednio zabez-
pieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtwo-
rzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Nadzoru 1 przedstawiane do wgladu

na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar powykonawczy wykona¢ z natury oraz w oparciu o dokumentacje projektowa oraz

ewentualne, dodatkowe ustalenia wynikle w czasie budowy.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla uktadania przewoddéw jest metr, a dla montazu osprzgtu, opraw

oswietleniowych 1 aparatow jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robot podano w opracowaniu ,,Wymagania og6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Nadzoru, jezeli przeglad wzrokowy oraz wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tole-

rancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior techniczny instalacji elektrycznych
Odbior instalacji wykona¢ w oparciu o opracowania Instytutu Energoelektryki Politechniki

Wroclawskiej pt. ,,Wymagania podstawowe dotyczace badan odbiorczych 1 eksploatacyjnych



instalacji elektrycznych” oraz ,, Zakres 1 metody badan odbiorczych i eksploatacyjnych insta-

lacji elektrycznych niskiego napigcia” — Biuletyn INPE SEP nr 37 styczen - luty 2001 r.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w opracowaniu ,,Wymagania ogolne”.
Szczegbdlowe zasady platnosci wynagrodzenia Wykonawcy okre§lone sa w umowie podpisa-

nej przez wylonionego Wykonawce z Inwestorem.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy 1 przepisy zwiazane podano w punkcie 10 czgsci ,,Wymagania ogolne” ST.



